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General

Objetivos del curso:

Que el alumno aprenda la descripciéon de sistemas
dinamicos lineales en espacio de estado y sepa analizar
las caracteristicas bdsicas de esta representacion del
sistema, como controlabilidad, observabilidad vy
estabilidad.

Especificos

Que el alumno sepa aplicar control por retroalimentacion
de estado y disefio de observadores para sistemas
escalares.

Contenidos tematicos

1. Sistemas dinamicos y variables de estado

1.1. Introduccion

1.2. Definiciones basicas

1.3. Descripcidn entrada-salida

1.4. El concepto de estado

Descripcion en variables de estado de sistemas lineales

2.1. Representacion de sistemas en variables de estado

2.2. Solucidn de la ecuacién de estado

2.3. Realizaciones candnicas

2.4. Transformaciones de similitud

2.5. Interpretacidn dindmica de polos y ceros

3. Controlabilidad y observabilidad

3.1. Controlabilidad

3.2. Observabilidad

3.3. Principio de dualidad

3.4. Realizaciones minimas

3.5. Representacion de sistemas no controlables/ no observables

3.6. Pruebas PBH para controlabilidad y observabilidad

4. Conceptos basicos de estabilidad

5. Retroalimentacion de estado

5.1. Asignacién del polinomio caracteristico del sistema

5.2. Efecto de la retroalimentacién sobre: ceros del sistema, controlabilidad y observabilidad

5.3. Seguimiento de referencia constante

5.4. Rechazo de perturbaciones constantes




6. Observadores de estado

6.1. Disefio del observador

6.2. Esquema observador-controlador
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Criterios de evaluacion

Total

100%

Contribucion del curso al perfil de egreso del programa

Conocimientos:

Habilidades:

Actitudes y valores:




